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1+X考评：【汽车转向悬挂与制动安全系统技术】

任务2 转向控制单元CAN线路故障检测
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通过本次任务应取得的成果：

1、能够掌握CAN-BUS工作原理

2、能够掌握CAN网络结构

3、能够判断转向系统CAN线路故障，并排除；

教学目标一
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任务布置二

车主报修转向沉重故障，读取故障
码转向系统无法进入，需要进一步
检查确认。请小组团队合作，按照

维修手册标准检测。
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CAN-BUS工作原理

CAN网络结构

33

2

1

电控转向系统CAN线路检修

背景知识三
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三 背景知识

CAN-BUS工作原理
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三 背景知识

CAN-BUS工作原理
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三 背景知识

Canbus采用双绞线自身校验的结构，既可以防止电磁干扰对传输信息的影响
，也可以防止本身对外界的干扰。系统中采用高低电平两根数据线，控制器输出
的信号同时向两根通讯线发送，高低电平互为镜像。并且每一个控制器都增加了
终端电阻，已减少数据传送时的过调效应。
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外界的干扰同时作用于两根导线 产生的电磁波辐射相互抵消
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数据传输终端

CAN收发器CAN收发器
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三 背景知识

CAN-BUS工作原理
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三 背景知识

卡罗拉CAN-BUS网络结构
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背景知识
三

背景知识
三

卡罗拉电控转向系统CAN电路图
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教学指导
四

U0100 与ECM/PCM失去通信

U0129 与制动控制模块失去通信
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教学指导
四

1.检查DTC（CAN通信系统）
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教学指导
四

2.检查组合仪表
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技能要点
五

3.CAN线检测流程

CAN总线连接器连接图
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技能要点
五

3.CAN线检测流程

诊断座检测
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技能要点
五

3.CAN线检测流程

动力转向ECU检测

如CANH-CANL电阻无穷大，说明线路故障
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随堂测试
六

1、CAN网络的特点是（ ABC   ）
A、 传输速度快 B、 减少线束 C、共有相关传感器 D、共有控制单元

2、CAN网络包含了 （ ABCD  ）
A、 数据接收器 B、 数据发送器 C、终端电阻 D、数据传输线

3、CAN网络都采用 （ A ）传输
A、 双绞线 B、同轴线缆 C、单线

4、CAN网络信号传输时信号相互镜像。（ √ ）

5、正常情况下CAN H 信号电压会高压2.5V，CAN L 信号电压会低压2.5V，他们的
和为5V。（ √ ）

6、CAN线在传输时如果其中一条信号断路则由另一条信号线传输。（ √ ）
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随堂测试
六

7、丰田卡罗拉电子助力转向系统在车身CAN网络系统中。（ √ ）

8、丰田卡罗拉电子助力转向系统CAN信号线分别是E32 1号脚好7号脚。（ √ ）

9、丰田卡罗拉动力转向系统需要采集ECM和防滑控制ECU的信号。（ √ ）

10、测量CAN信号时首先应该检查网络的完整性，即网络终端电阻值。（ √ ）
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广州轩宇教育科技发展有限公司

http://www.owdjxpt.cn

在线教学平台 更多视频链接
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